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ГОСУДАРСТВЕННОЕ БЮДЖЕТНОЕ УЧРЕЖДЕНИЕ
ДОПОЛНИТЕЛЪНОГО ОБРАЗОВАНИЯ КРАСНОДАРСКОГО КРАЯ(ЦЕНТР ДЕТСКОГО И ЮНОШЕСКОГО ТЕХНИЧЕСКОГО ТВОРЧЕСТВА)

пАспорт
ЛАБОРАТОРИИ

<Промробоквантую)
на 2026-2027 учебный год

УТВЕРЖДАЮ



Педагог дополнительного образования: Семенцова Анастасия Дндреевна
Наименование объединения: Промробоквантум
Адрес расположениrI лаборатории: г. Новороссийск, проспект Ленина, 88

1. Технические данные лаборатории

1. l Расположение лаборатории: 2 этаж
1.2 Количество посадочных мест: 15 мест
1.3 ГIлощадь помещения: 47 кв.м
1.4 Освещение лаборатории: естественное (4 окна), искусственное (1l
люминесцентных ламп)
1.5 отопительная система: центр€lлизованная
1.6 Первичные средства пожаротушения: 1 огнетушитель углекислотный, срок
годности: авryст 2030

2. Расписание работы лаборатории на 2026-2027 учебный год
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3. Инвентарная ведомость оборудования, мебели

.пlь

п/п Наименование имущества количество
1. Ноутбук ASUS M570DD

1

2. Ноутбук MS-16U7
GL65 Leopard

l

з. Ноутбук ASUS M5O9DJ l2
4. Монитор PHILIPS

1

5. Базовый роботехнический набор начального уро"н" LBCO
MINDSTORMS Education ЕVЗ

10

6. ресурсный роботехнический набор начального уровня
LEGO MINDSTORMS Education ЕV3

10

7, учебный комплект для разработки и изrlения аurоr,оrrБ
мобильньтх роботов и транспортно-логистических систем
TurtieBot 3 (стартовый)

2

8. комплект по изучению учебных роботизированньж
манипуJUIторов
DOBOT Magician

1

9.
1



10. Комплект по изrIению учебных систем ко""ей"рнur*,-""й
DOBOT Magician

1

L7. моноблочное интерактивное устройство Lumierl
LMPбsO1ELRU

i

L2. магнитно-маркерная доска полимерная, сухостираемая 1

13. облучатель-рециркулятор воздуха ультрафиолеrов"м
бактерицидный <Армед>>

1

1-4. Лабораторный источник (блок) питания PS 305D
(Импульсный стабилизатор напряжения QJE PS-3005 0-30v,
0-5А)

l

15, Шкаф для учебных пособий
(4 двери с замками)

1

16. Сетевой фильтр PILOT 6
17. Стеллаж (45 ячеек)

1

18. Стол ученический 20
19. Стол преподавателя

1

2о, Стул ученический (кресло) |7
21,. Стул офисный ИЗО J
22.

2з.
Кресло черное

1

Тумбочка (3 ящика)
1

,Щатчик света базового робототехнического "аЬраначального уровня LEGO MINDSTORNS
24.

10

25. Ультразвуковой датчик базового робототехнического
набора начаJIьного уровня LEGO MINDSTORM Education
Ечз

10

26. Контейнер ROX ВОХ с крышкой 8л, прозрачный 5

27. Набор для конструирования образовательньD( моделей
промышленньIх и мобильньтх роботов ultimate Robot kit
v2.0 MakeBlock

8

28. ,Щополнительный набор дJUI конструирования
образовательных моделей промышлонньD( и мобильньтх
роботов MakeBlock

8

29.
10

30.

31.

з2.

Паяльнаястанция(фен*паяльник)цифроваяLUкЕY-
1

Держатель 3-я рука REXANT
1

набор отверток с магнитным наконеtIником Gigant Gssп
(11 предметов)

1

з3. Щипцы длrя зачистки электропроводов СИБРТЕТ 1

з4. Пинцет прецизиозный SMD ESD из нержавеющ.t сr**
изогнутый заостренный Bemstein Bs

1

35. оловоотсос антистатический, алюминиев"rй proskit 8рк-
366D

1

36. Бокорезы Matrix Mini
1

з7,
з8.

Мини-длинногубцы Gigant MGLNP-I 25 4
lцчп для инстрр{ента на колесах NEO TOOLS (40х40х-Ю) 1

з9. Закрытые заIцитные очки РоСомз зп2 PANORAMMй11
с прямой вентиляцией

5

40. Ножницы
1



4L. Набор для конструирования MexaTpoHHbIx модолей пром.
роботов VЕХ EDR V5 Супер набор для класса VЕХ
ROBOTICS

4

42. Контроллер Ardu no UNO 1

4з. Контроллер Ardu no NANO 1

44. Пистолет клеевой REXANT с кнопкой блистер 1

45. Нож OL-L-S OLFA 1

46, Комплект аккр{уJuIторных батарей и зарядного устройства
Gр

1

47. Базовый набор микроконтроллерной платформы Arduino 2.0
внV

1

48. Набор пружин 1

49, Сет для мелочей GRAND - 5секций 400x2l9x287MM 2
50. - МногофункциоЕальный инструмент Dremet З 000

F0133000JT (Гравер)
1

51. Мультиметр Мегеон 12700 1

52. Ресурсный набор для конструирования мехатронньж
моделей промышленных роботов кКомплект пневматики Kit
2 - Щилиндры двойного действия> VЕХ |Q 275-0276

J

53. Набор для конструирования роботов из пластика для
соревнования
VЕХ Robotics IQ 228-З670

2

54. .Щополнительный набор для конструирования роботов из
пластика дJuI соревнованиVех IQ Foundation Add-On Kit
чЕх

2

55. Образовательный робототехнический комплект для
разработки многокомпонентньD( мобильньгх и
промышленных роботов СТЕМ лаборатория
gЦрикладная робототехникa>)

5

56. Ресурсный робототехнический комплект для разработки
многокомпонентньIх мобильных и промышленньIх роботов
СТЕМ лаборатория
<<Прикладная робототехника>

1

57. !qцчик считывания жестов Leap Motion 1

58. Камера объемного зрения Intel Real Sense D 435 1

59. Дрель аккумуляторная Makita DF457DWE 1

60. Набор сверл по метtIллу в пластиковой кассете 13 шт. (1,5-
6,5 мм; HSý-R) DеWALT DT 5912

1

61. Ноутбук ASUS M570DD 1

бz. Ресурсный набор PITSCO TETRIX МАХ Expension Set 1

бз. Набор сложных зубчатых передач
PITSCO TETRIX МАХ

1

64, Набор для создания гусеничньж
мАх
Thnk Tread

роботов PITSCO TETRIX 1

65. Базовый набор для изrIения тrромышл. робототехники
PITSCO TETRIX МАХ DUAL CONTROL (R/C Componenets
Set)

1

66. Набор для создания конвейеров PITSCO TETRIX МАХ Tank
Tread

1

67. Набор звездочек и цепь
PITSCO TETRIX МАХ

1



68. Набор внедорожньIх шин
PITSCO TETRIX МАХ

1

69. Набор моторов PITSCO TETRIX МАХ Motor Pack 1

70, Набор сервоприводов PITSCO TETRIX мАХ Servo Motor
Pack

1

71,, Учебно-лабораторный комплект для разработк" и изучен""
промышленных линий кПрикладная робототехникa>)

1

4. Методическая литература, электронные носители, литература

J\ъ Автор Название Издательство, год издания
(ссы.тtка для ЭЛ)

1 Парфенкин Н.,
Белов о.

схемотехника https ://radiohata. com/textbook/3 868-
shemotehnika-parfenkin- ai-belov-
oa.html (дата обрашен ия 20.08.2026\

2 Шустов М. Щифровая
схемотехника

https :/ikni go gid.ru/authors/S 5 0098 -m-а-
shustov/books (дата обращения
20.08.2026)

аJ Портал,
посвященный
роботам

LegoMindstorms http://www.prorobot.rr/lego.php (дата
обращения 20.08.2026)

4 Юрий Ревич кЭлектроника шаг за
шагом. Практикум>

htфs ://radiohata.ru/be giппеrД 1 8 5 -
j elektronika-sha g-za- shagom-
praktikum.html (дата обращения
?0.08.юд)

5 Виталий Петров <ArduBlock
мобильные Роботы>

http://ardublock.ru/books/003/ (дата
обращения 20.08.2026)

6 Пройдаков Э.М.,
Теплицкий Л. А

<Англо-русский
толковый словарь по
робототехнике и
искусственному
интеллекту>

htф s : //e-univers. rr/upload/iblock/bd3 /
uqwdidpn 1 lhk2 gykd glsddObldbj уЗ Ь 1 .pdf
(дата обращения 20.О8.2026)

7 Союз авторов Методические
рекомендации по
образовательной

робототехнике.
Сборник 1.

https : //edurobots. orYbook/sbornik-
associaciya-inzhenerno qo-obrazovaniya-
detej-tftl/ (дата обращения 2О.08.2О26)

8 А.С. Макаренко <Книгадля родителей> https : //knizhnik. org/anton-
makarenko/kniga-dUa-roditelej/1 (дата
обращения 20.08.2026)

Педагог дополнительного образования

Старший методист

Руководитель структурного
подрЕвделения

Заместитель дирекюра
по учебной работе


