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Раздел I. «Комплекс основных характеристик образования» 

 

1.1. Пояснительная записка 

 

Направленность программы: Дополнительная общеобразовательная 

общеразвивающая программа «Lego конструирование и программирование 

роботов» (далее – Программа) носит техническую направленность и 

предлагает использование образовательного конструктора LEGO Mindstorms 

Education EV3, а также программного обеспечения как инструмента для 

обучения школьников конструированию, моделированию и 

программированию на занятиях робототехники. 

Работа в объединении организуется и проводится в соответствии с 

нормативными документами: 

1. Федеральный закон Российской Федерации от 29 декабря 2012 года  

№ 273-ФЗ «Об образовании в Российской Федерации»; 

2. Приказ Министерства просвещения РФ от 09 ноября 2018 г. № 196 

«Об утверждении Порядка организации и осуществления образовательной 

деятельности по дополнительным общеобразовательным программам»; 

3. Приказ Министерства образования и науки РФ от 9 января 2014 года 

№ 2 «Об утверждении порядка применения организациями, 

осуществляющими образовательную деятельность, электронного обучения, 

дистанционных образовательных технологий при реализации 

образовательных программ»; 

4. Постановление Главного государственного санитарного врача 

Российской Федерации от 28 сентября 2020 года № 28 «Об утверждении СП 

2.4.3648-20 «Санитарно-эпидемиологические требования к организациям 

воспитания и обучения, отдыха и оздоровления детей и молодежи»; 

5. Методические рекомендации по проектированию дополнительных 

общеобразовательных общеразвивающих программ 2020 года. 

Новизна программы заключается в использовании образовательных 

робототехнических кейсов. Образовательные робототехнические кейсы 

направлены не столько на освоение конкретных знаний или умений, сколько 

на развитие общего интеллектуального и коммуникативного потенциала 

детей. 

Актуальность программы состоит в том, что робототехника 

представляет обучающимся технологии 21 века, способствует развитию их 

коммуникативных способностей, развивает навыки взаимодействия, 

самостоятельности при принятии решений, раскрывает их творческий 

потенциал. Дети лучше понимают, когда они что-либо самостоятельно 

создают или изобретают. При проведении занятий по робототехнике этот 

факт не просто учитывается, а реально используется на каждом занятии. 

Реализация этой программы в рамках начальной школы помогает развитию 

коммуникативных навыков обучающихся за счет активного взаимодействия 

детей в ходе групповой проектной деятельности. 

Педагогическая целесообразность данной программы заключается в 

реализации деятельностно-ориентированного обучения: учение, 
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направленное на самостоятельный поиск решения проблем и задач, развитие 

способности ученика самостоятельно ставить учебные цели, проектировать 

пути их реализации, контролировать и оценивать свои достижения. Для этого 

используются моторизированные модели LEGO и простое 

программирование. LEGO Mindstorms EV3 обеспечивает решение для 

практического, мыслительного обучения. В процессе работы с данным 

оборудованием учащиеся овладевают основными навыками: 

коммуникативными, учебно-познавательными, речевыми и личностного 

самосовершенствования. 

Занятия по робототехнике состоят из специальных и познавательно-

игровых компонентов. В специальном компоненте, дети изучают 

программирование и конструирование, знания и умения этих процессов 

относятся к робототехнике. В познавательно-игровом компоненте, дети с 

педагогом играют и познают мир. 

Отличительной особенностью данной программы от существующих 

является ее направленность не столько на конструирование и 

программирование LEGO-роботов, сколько на выработку у детей навыков 

командного решения поставленных и возникающих задач, создания 

правильной мотивации к достижению целей. Учащиеся в группах не 

являются конкурентами друг для друга, они учатся работать вместе, 

коллективно анализировать и сравнивать различные модели, искать методы 

исправления недостатков и использования преимуществ. 

Адресат программы. Работа по программе строится на принципе 

индивидуального подхода, возрастные рамки: 7-10 лет без предварительной 

подготовки к занятиям по робототехнике. Возрастные, 

психофизиологические особенности детей, базисные знания, умения и 

навыки соответствуют данному виду деятельности.  

По программе могут заниматься дети с ограниченными возможностями 

здоровья, не имеющие противопоказаний по состоянию здоровья. 

Уровень программы, объем и сроки реализации. Программа 

относится к базовому уровню и рассчитана на 140 часов в течение 9 месяцев. 

Форма обучения: очная 

Режим занятий: занятия проводятся 2 раза в неделю по 2 часа, 

продолжительность занятия (академический час) не превышает 45 минут, 

перерыв для отдыха 10 минут согласно учебному плану. 

Особенности организации образовательного процесса заключаются 

в том, что в ней преобладает выполнение обучающимися практической 

деятельности. Процесс обучения выстроен в рамках деятельностной 

парадигмы образования. Весь учебно–методический материал представлен 

на основе реальной или смоделированной ситуации, содержащей проблему и 

рекомендации по ее решению.  

Состав группы: постоянный.  

Виды занятий: лекции, практические занятия, мастер-классы, 

соревнования, выполнение самостоятельной работы, создание и презентация 

проектов.  

1.2. Цель и задачи 
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Цель программы: формирование элементарных представлений о LEGO 

- конструировании и робототехнике, умений моделирования и 

программирования роботов с помощью конструктора Lego WeDo 2.0, 

развитие мотивации личности ребенка к познанию и техническому 

творчеству посредством Lego-конструирования. 

Задачи программы: 

Образовательные (предметные): 

1.  Познакомиться с историей развития робототехники. 

2. Познакомиться с простейшими механизмами и применении их в 

повседневной жизни. 

3. Приобретение компетенций разработки и создания моделей, 

отвечающих определенным критериям. 

4. Приобретение компетенций создания простейших компьютерных 

программ в среде LEGO Mindstorms Education EV3. 

Метапредметные: 

1. Развитие качеств, необходимых для продуктивной научно-

технической деятельности, нацеленной на решение практических задач. 

2. Формирование у учащихся компетенций самостоятельного 

моделирования и конструирования, воспроизводящего и творческого 

воображения. 

3. Формирование компетенций самостоятельно планировать пути 

достижения целей, в том числе альтернативные, осознанно выбирать 

наиболее эффективные способы решения учебных и познавательных задач. 

Личностные: 

1. Воспитание любознательности, интереса к техническим устройствам. 

2. Воспитание готовности и способности, обучающихся к 

саморазвитию и самообразованию на основе мотивации к обучению и 

познанию. 

3. Воспитание достаточного уровня коммуникативной культуры, 

желание и готовность сотрудничать в составе творческой группы, делиться 

результатами своей работы и работы участников. 

  

1.3. Содержание программы 

 

Учебный план  

 

№  

п/п 

Наименование и 

содержание темы 

Количество часов учебных 

занятий 
Формы аттестации  

Всего Теория Практика  

1 
Введение в 

робототехнику 
2 2 - Устный опрос 

2 

Базовые технологии 

конструктора Lego 

Mindstorms EV3 

8 4 4 

Устный опрос, 

выполнение 

практического задания 

3 Работа с датчиками 8 - 8 Устный опрос, 



6 

 

№  

п/п 

Наименование и 

содержание темы 

Количество часов учебных 

занятий 
Формы аттестации  

Lego Mindstorms EV3 выполнение 

практического задания 

4 
Управляющие 

структуры 
6 6 - 

Устный опрос, 

выполнение 

практического задания, 

предварительная 

аттестация 

5 Механические передачи 6 2 4 

Устный опрос, 

выполнение 

практического задания 

6 

Работа с блоками 

палитры «Операции с 

данными» 

6 6 - 

Устный опрос, 

выполнение 

практического задания 

7 
Работа с блоками 

палитры «Датчик» 
8 2 6 

Устный опрос, 

выполнение 

практического задания 

8 

Кейс «Робот-

сортировщик мусора» 

на базе конструктора 

Lego Mindstorms EV3» 

14 4 10 

Устный опрос, 

выполнение 

практического задания 

9 
Lego EV3 Classroom. 

Тренировка для роботов 
16 - 16 

Устный опрос, 

выполнение 

практического задания, 

соревнование, 
промежуточная 

аттестация  

10 
Инженерная 

лаборатория 
8 - 8 

Устный опрос, 

выполнение 

практического задания 

11 Scratch 3.0 58 24 34 

Устный опрос, 

выполнение 

практического задания, 

тестирование, выставка, 

итоговая аттестация 

Итого: 140 50 90  

 

Содержание учебного плана 

 

Тема № 1. Введение в робототехнику 2 (часа) 

Теория: Знакомство с группой. Инструктаж по технике безопасности. 

Правила поведения на занятии и на перемене. Введение в робототехнику. 

Робот и робототехника. История появления и развития робототехники (2 

часа). 

Тема № 2. Базовые технологии конструктора Lego Mindstorms EV3 

(8 часов).  

Теория: Основные компоненты Lego Mindstorms EV3. Принципы 

работы электронных компонентов конструктора и правила их подключения. 

Детали конструктора. Основные элементы интерфейса среды 

программирования LEGO Mindstorms Education EV3 (4 часа). 



7 

 

Практика: Сборка базовой модели робота на основе пошаговой 

инструкции. Хватающая рука. Тестирование по материалам раздела (4 часа). 

Тема № 3. Работа с датчиками Lego Mindstorms EV3 (8 часов). 

Практика: Правила подключения ультразвукового датчика (УЗД). 

Возможности использования УЗД в управлении роботом. Программирование 

УЗД. Правила подключения датчика касания (ДК). Возможности 

использования ДК в управлении роботом. Программирование ДК. Правила 

подключения датчика цвета (ДЦ). Возможности использования ДЦ в 

управлении роботом. Программирование ДЦ. Правила подключения 

гироскопического датчика (ГД). Возможности использования ГД в 

управлении роботом. Программирование ГД. Тестирование по материалам 

раздела (8 часов). 

Тема № 4. Управляющие структуры (6 часов). 

Теория: Управляющие структуры (параллельные задачи, 

подпрограммы). Управляющие структуры (ветвление). Управляющие 

структуры (циклы) (6 часов). 

Тема № 5. Механические передачи (6 часов). 

Теория: Понятие механической передачи. Виды зубчатых передач. 

Принципы использования зубчатой передачи. Полный привод. Способы 

передачи вращательного движения с ведущей оси на ведомую. Повышающая 

и понижающая передача. Возможности использования зубчатой передачи для 

понижения и повышения скорости (2 часа). 

Практика: Использование шестеренок при конструировании (4 часа). 

Тема № 6. Работа с блоками палитры «Операции с данными» (6 

часов). 

Теория: Работа с переменными и константами. Соединение блоков. 

Шины данных. Переменная, типы переменных и их значения. Использование 

переменных при программировании действий робота. Математические 

операторы. Математические операции в программировании. Развитие 

алгоритмического мышления. Логические и текстовые операции. Операции 

сравнения. Логические и текстовые операции в программировании (6 часов). 

Тема № 7. Работа с блоками палитры «Датчик» (8 часов). 

Теория: Переменные при работе с датчиками. Снятие показаний с 

датчиков (2 часа).  

Практика: Движение по линии на одном датчике. Движение по линии 

на 2 датчиках. Остановка на перекрестках при движении по черной линии (6 

часов). 

Тема № 8. Кейс «Робот-сортировщик мусора» на базе конструктора 

Lego Mindstorms EV3» (14 часов). 

Теория: Конструирование роботов для помощи человеку. Какие роботы 

существуют и в каких сферах уже применяются на практике. Какой робот 

нужен чтобы избавить человека от загрязнения окружающей среды. 

Создание робота для исследования экологической тропы (4 часа). 

          Практика: Создание специализированного робота, который сортируют 

отходы по типу мусора и складывают их в специальные емкости (10 часов).  

(приложение 1). 
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Тема № 9. Lego EV3 Classroom. Тренировка для роботов (16 часов). 

Практика: Создание первой программы, движение и повороты 

управление движением. Объекты и препятствия, использование 

ультразвукового датчика. Захват. Цвета и линии. Углы и шаблоны. Заводской 

робот. Освоение навыков работы с приводной платформой. Соревнование 

«Миссия по управлению роботом - 2023» (16 часов). 

Тема № 10. Инженерная лаборатория (8 часов). 

Практика: Метод проб и ошибок, точность и аккуратность. Скольжение 

вниз по склону, коэффициент трения. Свободное падение, ускорение 

свободного падения. Подъём по склону, сила и движение (8 часов). 

Тема № 11. Scratch 3.0 (58 часов). 

Теория: Знакомство со средой Scratch. Спрайты и объекты. Поиск, 

импорт и редактирование спрайтов и фонов из интернета. Координатная 

плоскость. Навигация в среде Scratch 3.0. Составные условия. Датчик 

случайных чисел. Цикл с условием. Самоуправление спрайтов. Списки. 

Строковые величины. Регистрация в Scratch-сообществе, публикация 

проектов в сети (24 часов). 

Практика: Управление спрайтами. Создание проекта. Задание команд, 

режим презентации. Цикл, рисование узоров и орнаментов. Конструкция 

«Повторять всегда». Ориентация по компасу. Спрайты меняют костюмы. 

Создание мультипликационного сюжета. Соблюдение условий, сенсоры, 

блок «Если», управляемый спрайт. Создание коллекции игр. Запуск спрайтов 

с помощью мыши и клавиатуры. Доработка проектов. Датчики, переменные, 

ввод переменных. Создание игры на основе строковых величин. Создание 

тестов (34 часа). 

 

1.4. Планируемые результаты 

 

Образовательные (предметные) результаты:  

1. Ознакомлены с историей развития робототехники. 

2. Ознакомлены с простейшими механизмами и применением их в 

повседневной жизни. 

3. Приобретены компетенции разработки и создания моделей, 

отвечающих определенным критериям. 

4. Приобретены компетенции создания простейших компьютерных 

программ в среде LEGO EV3. 

Метапредметные результаты: 

1. Развиты качества, необходимые для продуктивной научно-

технической деятельности, нацеленной на решение практических задач. 

2. Сформированы у учащихся компетенции самостоятельного 

моделирования и конструирования, воспроизводящего и творческого 

воображения. 

З. Сформированы компетенции самостоятельно планировать пути 

достижения целей, в том числе альтернативные, осознанно выбирать 

наиболее эффективные способы решения учебных и познавательных задач.  

Личностные результаты: 
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1. Воспитаны любознательность, интерес к техническим 

устройствам. 

2. Воспитана готовность и способность обучающихся к 

саморазвитию и самообразованию на основе мотивации к обучению и 

познанию. 

3. Воспитан достаточный уровень коммуникативной культуры, 

желание и готовность сотрудничать в составе творческой группы, делиться 

результатами своей работы и работы участников. 
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Раздел II «Комплекс организационно-педагогических условий» 

 

2.1. Календарный учебный график групп № 6, 7, 8, 9 

 

Место проведения: г. Краснодар, ул. Северная, 309 

 

№ 

п/п 

Дата 

Тема занятий 

Кол-

во 

часов 

Время 

проведения Форма занятий 
Место 

проведения 
Формы контроля 

План Факт 

Раздел 1. Введение в робототехнику 2     

1.1 15.09.2022  

Знакомство с группой. 

Инструктаж по технике 

безопасности. Введение в 

робототехнику. История 

появления и развития 

робототехники. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 

1905 – 1950 

Лекция «Робототехника» Устный опрос 

Раздел 2. Базовые технологии конструктора Lego 

Mindstorms EV3 
8 

 
   

2.1 19.09.2022  

Основные компоненты 

Lego Mindstorms EV3. 

Принципы работы 

электронных компонентов 

конструктора и правила их 

подключения. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Лекция «Робототехника» Устный опрос 

2.2 22.09.2022  

Сборка базовой модели 

робота на основе 

пошаговой инструкции. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

2.3 26.09.2022  Хватающая рука.  2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 
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8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

2.4 29.09.2022  

Основные элементы 

интерфейса среды 

программирования LEGO 

Mindstorms Education EV3. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Лекция «Робототехника» Устный опрос 

Раздел 3. Работа с датчиками Lego Mindstorms EV3 8     

3.1 03.10.2022  

Правила подключения 

ультразвукового датчика 

(УЗД). Возможности 

использования УЗД в 

управлении роботом. 

Программирование УЗД. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

3.2 06.10.2022  

Правила подключения 

датчика касания (ДК). 

Возможности 

использования ДК в 

управлении роботом. 

Программирование ДК. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

3.3 10.10.2022  

Правила подключения 

датчика цвета (ДЦ). 

Возможности 

использования ДЦ в 

управлении роботом. 

Программирование ДЦ. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 

0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

3.4 13.10.2022  

Правила подключения 

гироскопического датчика 

(ГД). Возможности 

использования ГД в 

управлении роботом. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 

0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 

Лекция «Робототехника» Устный опрос 
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Программирование ГД. 1905 – 1950 

Раздел 4. Управляющие структуры 6     

4.1 17.10.2022  

Управляющие структуры 

(параллельные задачи, 

подпрограммы) 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 

1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

4.2 20.10.2022  
Управляющие структуры 

(ветвление) 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Лекция «Робототехника» 

Устный опрос, 

предварительная 

аттестация 

4.3 24.10.2022  
Управляющие структуры 

(циклы) 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Лекция «Робототехника» Устный опрос 

Раздел 5. Механические передачи 6     

5.1 27.10.2022  

Понятие механической 

передачи. Виды зубчатых 

передач. Принципы 

использования зубчатой 

передачи. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 

1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

5.2 31.10.2022  

Полный привод. Способы 

передачи вращательного 

движения с ведущей оси 

на ведомую. 

Использование 

шестеренок при 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 
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конструировании. 

5.3 03.11.2022  

Повышающая и 

понижающая передача. 

Возможности 

использования зубчатой 

передачи для понижения и 

повышения скорости. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 

1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

Раздел 6. Работа с блоками палитры «Операции с 

данными» 
6 

 
   

6.1 07.11.2022  

Работа с переменными и 

константами. Соединение 

блоков. Шины данных. 

Переменная, типы 

переменных и их 

значения. Использование 

переменных при 

программировании 

действий робота. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

6.2 10.11.2022  

Математические 

операторы. 

Математические операции 

в программировании. 

Развитие 

алгоритмического 

мышления. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

6.3 14.11.2022  

Логические и текстовые 

операции. Операции 

сравнения. Логические и 

текстовые операции в 

программировании.  

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

Раздел 7. Работа с блоками палитры «Датчик» 8     

7.1 17.11.2022  Переменные при работе с 2 
6 гр. 0900 – 0945 

0955 – 1040 Практическое «Робототехника» Выполнение 
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датчиками. Снятие 

показаний с датчиков.  

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

занятие практического 

задания 

7.2 21.11.2022  
Движение по линии на 

одном датчике. 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Лекция «Робототехника» Устный опрос 

7.3 24.11.2022  
Движение по линии на 2 

датчиках. 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 

1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

7.4 28.11.2022  

Остановка на 

перекрестках при 

движении по черной 

линии. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 

1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

Раздел 8. Кейс «Робот-сортировщик мусора» на базе 

конструктора Lego Mindstorms EV3» 
14 

 
   

8.1 01.12.2022  

Поиск информации в 

интернете о роботах, 

которые помогают 

человеку в утилизации 

мусора. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

8.2 05.12.2022  

Какие роботы 

используются в 

повседневной жизни 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 

1525 – 1610 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 
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человека и как можно 

применить собственную 

модель робота для 

сортировки и утилизации 

мусора. 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

8.3 08.12.2022  

Разработка собственной 

модели робота - 

сортировщика с 

использованием базового 

и ресурсного набора Lego 

Mindstorms EV3. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Лекция «Робототехника» Устный опрос 

8.4 12.12.2022  
Усовершенствование 

рабочего макета робота. 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 

1905 – 1950 

Лекция «Робототехника» Устный опрос 

8.5 15.12.2022  

Проведение 

измерительных операций 

робота 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 

1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

8.6 19.12.2022  
Тестирование и отладка 

робота. 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

8.7 22.12.2022  
Презентация. Защита 

проектов. 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 
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9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Раздел 9. Lego EV3 Classroom. Тренировка для 

роботов 
16 

 
   

9.1 26.12.2022  

Hello World – создание 

первой программы. 

Движение и повороты. 

Управление движением. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 

0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

9.2 29.12.2022  

Объекты и препятствия. 

Использование 

ультразвукового датчика. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

9.3 09.01.2023  

Захват. Использование 

моторизованного 

инструмента. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

9.4 12.01.2023  

Цвета и линии. 

Использование датчика 

цвета. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

9.5 16.01.2023  

Углы и шаблоны. 

Использование 

гироскопического датчика 

и шаблонов «мои блоки». 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 

1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания, 

промежуточная 

аттестация 
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9.6 19.01.2023  Заводской робот.  2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания, игра 

9.7 23.01.2023  
Освоение навыков работы 

с приводной платформой. 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

9.8 26.01.2023  
Миссия по управлению 

роботом - 2023 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 

1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Лекция «Робототехника» Устный опрос 

Раздел 10. Инженерная лаборатория 8     

10.1 30.01.2023  
Метод проб и ошибок. 

Точность и аккуратность. 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

10.2 02.02.2023  

Скольжение вниз по 

склону. Коэффициент 

трения. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

10.3 06.02.2023  
Свободное падение. 

Ускорение свободного 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 
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падения. 1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 

1905 – 1950 

задания 

10.4 09.02.2023  

Подъём по склону. 

Освоение концепции силы 

и движения. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 

1905 – 1950 

Лекция «Робототехника» Устный опрос 

Раздел 11. Scratch 3.0 58     

11.1 13.02.2023  

Знакомство со средой 

Scratch. Спрайты и 

объекты. Поиск, импорт и 

редактирование спрайтов 

и фонов из интернета. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 

0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

11.2 16.02.2023  Управление спрайтами. 2 

6 гр. 0900 – 0945 

0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

11.3 20.02.2023  Координатная плоскость. 2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

11.4 27.02.2023  
Навигация в среде Scratch 

3.0. 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 
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9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

11.5 02.03.2023  

Создание проекта. Задание 

команд.  Режим 

презентации. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 

0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

11.6 06.03.2023  
Цикл. Рисование узоров и 

орнаментов. 
2 

6 гр. 0900 – 0945 

0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

11.7 09.03.2023  
Конструкция «Повторять 

всегда». 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

11.8 13.03.2023  Ориентация по компасу. 2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

11.9 16.03.2023  
Спрайты меняют 

костюмы. 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания, 

тестирование, 

выставка 

11.10 20.03.2023  
Создание 

мультипликационного 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 
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сюжета. 7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

задания 

11.11 23.03.2023  

Соблюдение условий. 

Сенсоры. Блок Если. 

Управляемый спрайт. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

11.12 27.03.2023  Создание коллекции игр. 2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 

1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

11.13 30.03.2023  Составные условия. 2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 

1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Лекция «Робототехника» Устный опрос 

11.14 03.04.2023  Датчик случайных чисел. 2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

11.15 06.04.2023  Цикл с условием. 2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 
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9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

11.16 10.04.2023  

Запуск спрайтов с 

помощью мыши и 

клавиатуры. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 

0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

11.17 13.04.2023  Самоуправление спрайтов. 2 

6 гр. 0900 – 0945 

0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

11.18 17.04.2023  
Доработка проектов с 

учётом изученного. 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

11.19 20.04.2023  Датчики. 2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

11.20 24.04.2023  Датчики 2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

11.21 27.04.2023  
Переменные. Ввод 

переменных. 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 
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7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

задания, итоговая 

аттестация 

11.22 04.05.2023  
Ввод переменных с 

помощью рычажка. 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Лекция «Робототехника» Устный опрос 

11.23 08.05.2023  Списки. 2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 

1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Лекция «Робототехника» Устный опрос 

11.24 11.05.2023  Строковые величины. 2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 

1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

11.25 15.05.2023  
Создание игры на основе 

строковых величин. 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

11.26 18.05.2023  
Создание игры на основе 

строковых величин. 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 
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9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

11.27 22.05.2023  Создание тестов. 2 

6 гр. 0900 – 0945 

0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания 

11.28 25.05.2023  

Регистрация в Scratch-

сообществе. Публикация 

проектов в сети. 

2 

6 гр. 0900 – 0945 

0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Практическое 

занятие 
«Робототехника» 

Выполнение 

практического 

задания, 

тестирование, 

выставка. 

11.29 29.05.2023  
Подведение итогов. Обзор 

пройденного материала 
2 

6 гр. 0900 – 0945 
0955 – 1040 

7 гр. 1430 – 1515 
1525 – 1610 

8 гр. 1620 – 1705 
1715 – 1800 

9 гр. 1810 – 1855 
1905 – 1950 

Лекция «Робототехника» Устный опрос 

Итого 140   
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2.2. Условия реализации программы 

 

Материально-техническое обеспечение, необходимое для реализации 

программы: (приложение 2) 

Посадочные места – 12 шт. 

Рабочее место преподавателя – 1 шт. 

Универсальное основание (стол) для робототехнических полей – 1 шт. 

Шкаф для оборудования – 1 шт. 

Интерактивная доска – I шт. 

Полки для литературы – 1 шт. 

Аптечка – 1 шт. 

Огнетушитель – 1 шт. 
 

Информационное обеспечение:  

1. Сайт LEGO education https://education.lego.com/ru-ru/lessons. 

2. Международные состязания роботов World Robot 01ympiad (WRO) 

http://edurobots.ruJ2020/01 /wro-rules-2020/. 

3. Обучающие видеоролики «Фиксики» http://www.f.xiki.ru/lentalfllm. 

4. Каталог инструкции LEGO https://legko-shake.ru}moc. 

5. Инструкции LEGO https://www.lego.com]ruru/service/buildinginstructions. 

6. Робототехника инженерно-технические кадры инновационной России 

http://russianrobotics.ru/competition. 
 

Кадровое обеспечение: программу может реализовывать педагог 

дополнительного образования технической направленности, владеющий 

навыками руководства научно-технической деятельностью учащихся. 

 

2.3. Формы аттестации 

 

Предварительная аттестация учащегося осуществляется в форме 

контрольных заданий.   

Промежуточная аттестация осуществляется в форме презентации 

результатов кейса. 

Итоговая аттестация усвоения программы осуществляется в форме 

защиты проектов, выполненных в рамках задания.  

Формы отслеживания и фиксации образовательных результатов: проект, 

перечень готовых работ. 

Формы предъявления и демонстрации образовательных результатов: 

защита творческих работ. 
 

2.4. Оценочные материалы 

 

Определение достижения учащимися планируемых результатов 

производится в форме качественной оценки (низкий, средний, высокий) 

результата работ учащихся по основным критериям:  
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1 – целостность и прочность собранной конструкции; 

2 – умение создавать программы; 

3 –  скорость решения технической задачи. 

Диагностическая карта (приложение 3). 

Карта оценки результатов освоения программы учащимися (приложение 4). 

 

2.5. Методические материалы 

 

В ходе реализации данной программы могут быть использованы 

разнообразные методы обучения: словесный (беседы, устное изложение 

педагога), наглядный (использование информационных плакатов и таблиц), 

объяснительно-иллюстративный (презентации, учебные фильмы), 

практический методы (практические работы, проектная деятельность), методы 

воспитания (убеждение, поощрение, упражнение, стимулирование, мотивация) 

и педагогические технологии: технология проектной деятельности, технология 

исследовательской деятельности, информационные технологии (технология 

индивидуализации обучения, группового обучения, коллективного 

взаимообучения). 

 

Общий алгоритм проведения занятий: 

1. подготовка (подготовка рабочего пространства, инвентаря, 

технических средств); 

2. теория (теоретическая часть занятия); 

3. практика (практическая часть занятия, сборка электронных устройств, 

программирование, прототипирование) 

4. подведение итогов (подведение итогов занятия, уборка рабочего 

места). 

 

2.6. Список литературы 

 

Список литературы, рекомендованный педагогам для освоения 

данного вида деятельности:  

1. Основы робототехники. Учебное пособие. 2-е издание, исправленное. 

Москва, ИНФРА-М 2017. ISBN 978-5-16-012765-1.  223с.  

2. Каталог инструкции LEGO: https://legko-shake.ru}moc. 

3. Инструкции LEGO: https://www.lego.com]ruru/service/buildinginstructions. 

Список литературы, рекомендованный учащимся, для успешного 

освоения данной образовательной программы: 

1. Комарова Л. Г. Строим из LEGO «ЛИНКА-ПРЕСС». – М., 2001. – 80 с.  

2. О. А. Лифанова. Конструируем роботов на LEGO® Education EV3. 

Космический десант. ISBN: 978-5-00101-881-0. Дата выхода на ЛитРес: 10 июля 

2020. 99с. 
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3. О. А. Лифанова. Конструируем роботов на LEGO® Education EV3. 

Мифические существа. ISBN: 978-5-00101-885-8. Дата выхода на ЛитРес: 10 

июля 2020. 92с. 

4.  Конструируем роботов на LEGO® Education EV3. Рободинопарк / О.А. 

Лифанова. – Электрон. изд. - М. : Лаборатория знаний, 2019. – 64 с. – 

(РОБОФИШКИ). ISBN: 978-5-00101-624-3. 

Список литературы, рекомендованной родителям в целях 

расширения диапазона образовательного воздействия и помощи родителям 

в обучении и воспитании ребенка: 

          1.  А.С. Макаренко. Книга для родителей / А.С. Макаренко. – Москва: 

ИТРК, 2014. – 208 с.



 

 

Приложение 1 

 

к дополнительной общеобразовательной 

общеразвивающей программе технической 

направленности объединения 

«Робототехника» «Lego конструирование и 

программирование роботов» 

 

 

Описание кейса ««Робот-сортировщик мусора» на базе 

конструктора Lego Mindstorms EV3»» 

 

О кейсе  

Основная задача кейса – погрузить детей в сферу конструирования и 

программирования роботов.  Для этого детям будет предложено 

проанализировать варианты конструкции робота для выполнения 

поставленной задачи. Дети получат возможность создать, из конструктора 

LEGO Education EV3 робот-сортировщик и исследовать характеристики 

основных механизмов. 

Категория кейса 

Кейс является учебным, для прохождения кейса не требуется 

специальных знаний, умений, навыков. 

Место в структуре программы:  

Данный кейс является самостоятельным и не предусматривает перед 

собой других кейсов. 

Сроки реализации: 14 часов. 4 – теория, 10 – практика. 

Учебно-тематическое планирование: 

 

Тема 1. Поиск информации в интернете о роботах, которые помогают человеку 

в утилизации мусора. 

Время: 2 часа 

Цель: познакомить детей с общими сведениями 

о роботах-сортировщиках, принципе их 

работы. Познакомить с разнообразием 

конструкторской мысли – использованием 

зубчатой передачи понижаающего типа 

Интерактивная лекция с предварительным опросом о знании существующих типов 

роботов-сортировщиков, их основных узлов и их назначении. Демонстрация видео, 

обсуждение и выводы. 

Тема 2. Какие роботы используются в повседневной жизни человека и как можно 

применить собственную модель робота для сортировки и утилизации мусора. 

Время: 2 часа 

Цель: провести с детьми лекцию-

обсуждение различных конструкций 

роботов-сортировщиков. 

Обсуждаем виды роботов сортировщиков, определяемся с будущей общей 

конструкцией робота. 



 

 

 

Тема 3. Разработка собственной модели робота - сортировщика с использованием 

базового и ресурсного набора Lego Mindstorms EV3. 

Время: 2 часа 
Цель: научиться собирать модель из 

конструктора LEGO Education EV3. 

Используя инструкцию по сборке, дети, собирают модель робота-сортировщика и 

рассказывают друг другу, как будет работать автомобиль.  

Тема 4. Усовершенствование рабочего макета робота. 

Время: 2 часа 

Цель:  

- научиться составлять программу для 

сервомотора; 

- научиться анализировать изменение силы 

и скорости узлов и агрегатов при 

установке зубчатых колес с разным 

количеством зубцов. 

Используя программное обеспечение LEGO EV3, и выполняя практические задания, 

анализируем изменение силы и скорости узлов и агрегатов робота при установке 

зубчатых колес с разным количеством зубцов. 

Тема 5. Проведение измерительных операций робота. 

Время: 2 часа 

Цель: научиться анализировать 

зависимость изменение значения скорости 

автомобиля от мощности мотора. 

Используя программное обеспечение LEGO EV3 и выполняя практические задания, 

анализируем зависимость изменение значения скорости приводов от мощности 

мотора. 

Тема 6. Тестирование и отладка робота. 

Время: 2 часа 

Цель: научиться составлять программу 

движения робота-сортировщика используя 

программный блок «Цикл». 

Используя программное обеспечение LEGO EV3 и выполняя практические задания, 

анализируем разницу в движениях робота при использовании программного блока 

«Цикл» и без его использования.  

Тема 7. Презентация. Защита проектов. 

Время: 2 часа 

Цель научиться: 

- собирать модель сортировщика; 

- составлять программу для движения 

данного робота. 

Используя инструкцию по сборке робота, дети собирают модель с двумя моторами. 

Программируют модель на движение. Демонстрируют друг другу поведение модели. 

 

Предполагаемые результаты обучающихся. 

Артефакты: Модель сортировщика отходов. 

Soft-skills: планирования рабочего процесса, распределение обязанностей, 

работа в команде, назначение ролей в команде. 

Hard-skills: конструирование, моделирование, программирование созданной 

робототехнической модели. 



 

 

 

Материалы в помощь: 

• Корягин А. В., Смольянинова Н. М. 

Образовательная робототехника (Lego EV3). Сборник методических 

рекомендаций и практикумов. – М.: ДМК Пресс, 2016. – 254 с. : ил. 

ISBN 978-5-97060-382-6  



 

 

 

Приложение 2 

 

к дополнительной общеобразовательной 

общеразвивающей программе технической 

направленности объединения 

«Робототехника» «Lego конструирование и 

программирование роботов» 

 

 

Материально-техническое обеспечение, необходимое для реализации 

программы 

 

№ 

п/п 
Наименование и содержание темы Оборудование 

1. Введение в робототехнику 

Компьютер –  5 шт.; 

Базовый набор конструктора 

Lego Mindstorms EV3 – 18 шт.; 

Ресурсный набор конструктора 

Lego Mindstorms EV3 – 7 шт. 

2. 
Базовые технологии конструктора Lego 

Mindstorms EV3 

Компьютер –  5 шт.; 

Базовый набор конструктора 

Lego Mindstorms EV3 – 18 шт.; 

Ресурсный набор конструктора 

Lego Mindstorms EV3 – 7 шт. 

3. 
Работа с датчиками Lego Mindstorms 

EV3 

Компьютер –  5 шт.; 

Базовый набор конструктора 

Lego Mindstorms EV3 – 18 шт.; 

Ресурсный набор конструктора 

Lego Mindstorms EV3 – 7 шт. 

4. Управляющие структуры Компьютер –  5 шт. 

5. Механические передачи 

Компьютер –  5 шт.; 

Базовый набор конструктора 

Lego Mindstorms EV3 – 18 шт.; 

Ресурсный набор конструктора 

Lego Mindstorms EV3 – 7 шт. 

6. 
Работа с блоками палитры «Операции с 

данными» 

Компьютер –  5 шт.; 

Базовый набор конструктора 

Lego Mindstorms EV3 – 18 шт.; 

Ресурсный набор конструктора 

Lego Mindstorms EV3 – 7 шт. 

7. Работа с блоками палитры «Датчик» 

Компьютер –  5 шт.; 

Базовый набор конструктора 

Lego Mindstorms EV3 – 18 шт.; 

Ресурсный набор конструктора 



 

 

 

Lego Mindstorms EV3 – 7 шт. 

8. 

Кейс «Робот-сортировщик мусора» на 

базе конструктора Lego Mindstorms 

EV3» 

Компьютер –  5 шт.; 

Базовый набор конструктора 

Lego Mindstorms EV3 – 18 шт.; 

Ресурсный набор конструктора 

Lego Mindstorms EV3 – 7 шт. 

9. 
Lego EV3 Classroom. Тренировка для 

роботов 

Компьютер –  5 шт. 

10. Инженерная лаборатория Компьютер –  5 шт. 
11. Scratch 3.0 Компьютер –  5 шт. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Приложение 3 

 

к дополнительной общеобразовательной 

общеразвивающей программе технической 

направленности объединения 

«Робототехника» «Lego конструирование и 

программирование роботов» 



 

 

 

 

 

Диагностическая карта достижений учащегося  

 

Критерий уровня освоения программы: 

1 – целостность и прочность собранной конструкции; 

2 – умение создавать программы; 

3 –  скорость решения технической задачи. 

 

Уровни освоения программы по представленным критериям: низкий, 

средний, высокий. 

 

Сокращения:  

Н. – низкий 

С. – средний 

В. – высокий. 

  



 

 

 

 Приложение 4 

 

к дополнительной общеобразовательной 

общеразвивающей программе технической 

направленности объединения 

«Робототехника» «Lego конструирование и 

программирование роботов» 

 

 

Карта оценки результатов освоения программы учащимися 

 
Ф.И.О. учащегося Критерий усвоения программы 

Уровень 

усвоения 

программы 

Целостность 

и прочность 

собранной 

конструкции 

Умение 

создавать 

программы 

Скорость 

решения 

технической 

задачи 

 С. С. С. 

 В. В. В. 

 Н. Н. Н. 

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

 

 

 

 

 

 


